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AB EP 1054261 A UPAB : 20010716 NOVELTY - The charging, cleaning or 

diagnostics device includes a device for determining if it is electrically 
and/or magnetically connected to the electrical device. A device may be 
provided for determining the type of the electrical device. This may be 
achieved by monitoring electrical and/or magnetic parameters at the 
connections, e.g. by using a comparator to compare the values with 
reference values. A switch may be controlled by a microcontroller and be 
connected to a connection terminal (1) and a signal source (U) . A second 
switch may be controlled by the microcontroller to switch the electrical 
device on or off. DETAILED DESCRIPTION - An INDEPENDENT CLAIM is included 
for a method of detecting the electrical and/or magnetic connection of a 
small electrical device. USE - Also for an electrical hair cutting or 
removal device, an electric toothbrush etc. ADVANTAGE - Operates with 
electrical devices that do not have a controller. DESCRIPTION OF 
DRAWING (S) - The drawing shows the detection circuit for a cleaning 
apparatus with an electric shaver. Dwg.1/4 
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Die folgonden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

(g) Zusatzgerat fur ein Elektrokleingerat und Verfahren zur Erkennung einer elektrischen und/oder magnetischen 

Verbindung zwischen den Geraten 
(§7) Die Erfindung betrifft ein Zusatzgerat, beispielsweise 

eine Lade-, Reinigungs- und/oder Diagnosegerat, fur ein 

Elektrokleingerat, das beispielsweise ein elektrisches 

Haarschneide- oder -entfernungsgerat oder eine elektri- 

sche Zahnburste seih kann, insbesondere jedoch fur ei- 

nen elektrischen Rasierapparat, sowie ein Verfahren zur 

Erkennung einer elektrischen und/oder magnetischen 

Verbindung zwischen den Geraten. 

Das Zusatzgerat weist eine Einrichtung zur Erkennung 
auf, ob es mit dem Elektrokleingerat elektrisch und/oder 
magnetisch verbunden ist, sowie eine Einrichtung zur Un- 
terscheidung zwischen verschiedenen Typen von Elektro- 
kleingeraten. Diese Einrichtung uberwacht eine am An* 
schluS des Zusatzgerats herrschende elektrische und/ 
oder magnetische GroBe. 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft ein Zusatzgerat, beispielsweise ein 
Lade-, Reinigungs- und/oder Diagnosegerat, fUr ein Elektro- 
kleingerat, das beispielsweise ein elektrisches Haar- 
schneide- oder -entfernungsgerat oder eine elektrische 
Zahnbiirste sein kann, insbesondere jedoch fur einen elektri- 
schen Rasierapparat, sowie ein Verfahren zur Erkennung ei- 
ner elektrischen und/oder magnetischen Verbindung zwi- 
schen den Geraten. 

In der DE 198 17 273 sind ein Verfahren zur Datenuber- 
tragung zwischen einem Elektrokleingerat, beispielsweise 
einem elektrischen Haarschneidegerat, einer elektrischen 
Zahnbiirste oder einem Haushaltsgerat, und einem mit die- 
sem verbindbaren elektrischen Zusatzgerat, beispielsweise 
einem Lade-, Reinigungs- oder Diagnosegerat, sowie ent- 
sprechend ausgestaitete Gerate beschrieben. Die Dateniiber- 
tragung erfolgt auf elektrischem und/oder magnetischem 
Wege, beispielsweise bei einem Elektrokleingerat mit Netz- 
anschluBbuchse uber die NetzanschluBbuchse, bei einem 
primarbatteriebetriebenen Elektrokleingerat uber die Batte- 
riekontakte. Unter Datenubertragung ist auch die Ubertra- 
gung von Steuerbefehlen zu verstehen, mit denen beispiels- 
weise vom Zusatzgerat aus bestimmte Funktionen des Elek- 
trokleingerats aktiviert werden konnen. Handelt es sich bei- 
spielsweise beim Elektrokleingerat um einen elektrischen 
Rasierapparat und beim Zusatzgerat um ein Rasierer-Reini- 
gungsgerat, wie es in der DE 44 02 236 Al beschrieben ist, 
so kann das Reinigungsgerat beispielsweise zum richtigen 
Zeitpunkt im Reinigungszyklus den Rasierer ein- und aus- 
schalten und erforderlichenfalls auch einen im Rasierer ent- 
haltenen Akkumulator aufladen. 

Aus der DE 196 06 719 C2 ist ein elektrischer Rasierap- 
parat mit einem Controller bekannt, der ein die Notwendig- 
keit einer Reinigung des Rasierapparats anzeigendes Signal 
abgeben kann, sowie eine Reinigungsvorrichtung fur einen 
Rasierapparat, die gleichzeitig auch als Halterung fur den 
Rasierapparat dient. ist der Rasierapparat in die Reinigungs- 
vorrichtung eingelegt, kann der Controller uber den Netz- 
kontakt des Rasierapparats mit der Reinigungsvorrichtung 
so verbunden sein, daB eine Signalubertragung zwischen 
dem Rasierapparat und der Reinigungsvorrichtung moglich 
ist. Damit die Reinigungsvorrichtung nicht unnotigerweise 
bei jedem Ablegen des Rasierapparats einen Reinigungsvor- 
gang durchfuhrt, wird diese nur dann aktiviert, wenn der 
Controller ein entsprechendes Signal der Reinigungsvor- 
richtung zufuhrt. Daher kann ein Rasierapparat ohne einen 
ein Reinigungssignal abgebenden Controller in diesem Rei- 
nigungsgerat nicht gereinigt werden. 

Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein Zu- 
satzgerat fur ein Elektrokleingerat anzugeben, das auch mit 
Elektrokleingeraten zusammenwirken kann, die keinen 
Controller aufweisen. Ferner ist es Aufgabe der Erfindung, 
ein Verfahren zur Erkennung einer elektrischen und/oder 
magnetischen Verbindung zwischen den Geraten anzuge- 
ben. 

Zur Losung dieser Aufgabe weist ein erfindungsgemaBes 
Zusatzgerat, beispielsweise ein Lade-, Reinigungs- und/ 
oder Diagnosegerat, mindestens einen AnschluB auf, uber 
den es mit dem Elektrokleingerat, beispielsweise einem 
elektrischen Haarschneide- oder -entfernungsgerat, insbe- 
sondere einem elektrischen Rasierapparat oder einer elektri- 
schen Zahnbiirste, elektrisch und/oder magnetisch verbind- 
bar ist MitderErkennungseinrichtung kann das Zusatzgerat 
automatisch erkennen, ob es mit einem Elektrokleingerat 
verbunden ist, so daB es nicht erforderlich ist, daB das Elek- 
trokleingerat ein Signal abgibt oder ein Benutzer einen 
Schalter oder eine sonstige Betatigungsvorrichtung bedient. 



Auf diese Weise erhoht sich der Bedienungskomfort und 
wird auch eine Fehlbedienung ausgeschlossen. AuBerdem 
kann die sonst erforderliche Betatigungsvorrichtung am Ge- 
rat weggelassen werden, wodurch sich auch ein nennens- 

5 werter Kostenvorteil ergibt. 

Eine besonders einfache Erkennungseinrichtung uber- 
wacht eine am AnschluB des Zusatzgerats herrschende elek- 
trische und/oder magnetische GroBe. Beispielsweise wird 
sich bei einem elektrischen AnschluB mit mindestens zwei 

10 AnschluBkiemmen der elektrische Widerstand oder die 
Spannung zwischen den Klemmen andem, wenn die Gerate 
miteinander verbunden oder voneinander getrennt werden. 
Entsprechendes gilt auch bei einem magnetischen oderelek- 
tromagnetischen AnschluB. Andert sich beispielsweise aus- 

15 gehend von dem Zustand, in dem kein Elektrokleingerat mit 
dem Zusatzgerat verbunden ist, die elektrische und/oder ma- 
gnetische GroBe uber ein bestimmtes MindestmaB hinaus, 
so liefert die Erkennungseinrichtung ein entsprechendes Si- 
gnal, das die Verbindung der Gerate signalisiert. Vorzugs- 

20 weise wertet die Erkennungseinrichtung jedoch nicht die 
Anderung der elektrischen und/oder magnetischen GroBe 
aus, sondern enthalt einen Komparator, der den Betrag der 
elektrischen und/oder magnetischen GroBe mit mindestens 
einem Referenzwert vergleicht. Liegt beispielsweise der Be- 

25 trag der am AnschluB herrschenden elektrischen und/oder 
magnetischen GroBe unter dem Referenzwert, so ist ein 
Elektrokleingerat mit dem Zusatzgerat verbunden und um- 
gekehrt. 

GemaB einer bevorzugten Weiterbildung der Erfindung, 
30 ist mit der Erkennungseinrichtung auch der Typ des gerade 
mit dem Zusatzgerat verbundenen Elektrokleingerats fest- 
stellbar. Daher ist ein erfindungsgemaBes Zusatzgerat uber 
eine weitere AnschluBklemme mit dem Elektrokleingerat 
verbindbar, und weist beispielsweise einen Mikrocontroller 
35 auf, der uber einen von ihm steuerbaren Schalter eine Si- 
gnalquelle, insbesondere eine Spannungsquelle mit dieser 
AnschluBklemme verbindet: je nach dem, ob sich daraufhin 
die elektrische und/oder magnetische GroBe zwischen den 
beiden anderen AnschluBkiemmen andert, ist entweder ein 
40 erster oder ein zweiter Geratetyp mit dem Zusatzgerat ver- 
bunden. 

Wenn es sich beispielsweise beim Zusatzgerat um ein 
Reinigungs- und Ladegerat fur Rasierapparate handelt, das 
nach dem aus der DE 44 02 236 Al bekannten Reinigungs- 

45 programm arbeitet, bei dem der Rasierapparat wahrend der 
Reinigung vom Zusatzgerat ein- und ausgeschaltet wird, um 
eine optimale Reinigungswirkung zu erzielen, so muB das 
Reinigungs- und Ladegerat beispielsweise erkennen kon- 
nen, ob der angeschlossene Rasierapparat einen Akkumula- 

50 tor enthalt oder nicht Bei einem Rasierer mit eingebautem 
Akkumulator, dessen Motor nur aus dem Akkumulator 
Strom entoehmen kann, muB namlich der Akkumulator ge- 
gebenfalls erst noch aufgeladen werden, bevor das Reini- 
gungsprogramm ablaufen kann. Rasierer ohne Akkumulator 

55 werden dagegen wahrend der Reinigung direkt vom Reini- 
gungsgerat aus mit Strom versorgt. 

Bei einer anderen Ausfuhrung weist das Zusatzgerat meh- 
rere Komparatoren auf, die die an den beiden AnschluB- 
kiemmen des Zusatzgerats herrschende elektrische und/oder 

60 magnetische GroBe mit mehreren Referenzwerten verglei- 
chen. Je nach dem zwischen welchen Referenzwerten der 
Betrag der elektrischen und/oder magnetischen GroBe liegt, 
ist entweder ein bestimmter typ eines Elektrokleingerats 
oder gar kein Elektrokleingerat mit dem Zusatzgerat ver- 

65 bunden. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand eines Reini- 
gungsgerats und eines elektrischen Rasierapparats als Aus- 
fuhrungsbeispiel fur ein Zusatzgerat und ein Elektrokleinge- 
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rat erlautert, die in den Zeichnungen dargestellt sind. Wei- 
tere Ausgestaltungen sind in der Beschreibung beschrieben. 
Es zeigen: 

Fig. 1 eine Prinzipdarstellung einer Erkennungsschaltung 
fur ein erfindungsgemaBes Reinigungsgerat und einen elek- 5 
trischen Rasierapparat; 

Fig. 2 ein vereinfachtes Schaltbild eines erfindungsgema- 
Ben Reinigungsgerats und eines elektrischen Rasierapparats, 
der einen Akkumulator enthalt; 

Fig. 3 das vereinfachte Schaltbild des erfindungsgemaBen 10 
Reinigungsgerats gemaB Fig. 2 und eines Rasierapparats, 
der keinen Akkumulator enthalt; 

Fig. 4 das vereinfachte Schaltbild gemaB Fig. 2, jedoch 
mit einem Rasierapparat dessen Akkumulator vom erfin- 
dungsgemaBen Reinigungsgerat aufgeladen werden kann. 15 

Ein erfindungsgemaBes Zusatzgerat Z enthalt gemaB Fig. 
1 eine Spannungsquelle U, die mit einer ersten AnschluB- 
kiemme 1 des Zusatzgerats Z verbunden ist. Das Zusatzge- 
rat Z enthalt ferner einen Mikrocontroller MC, der mit dem 
Ausgang eines Komparators K verbunden ist. An einem 20 
Eingang des Komparators K liegt eine Referenzspannung 
an, die durch einen Widerstand R erzeugt wird, wogegen der 
andere Eingang mit einer zweiten AnschluBklemme 2 des 
Zusatzgerats Z verbunden ist. Ein Elektrokleingerat E weist 
ebenfalls zwei AnschluBklemmen auf, die iiber eine eiektri- 25 
sche Leitung L mit den beiden AnschluBklemmen 1, 2 des 
Zusatzgerats Z verbunden sind. Das Elektrokleingerat E be- 
sitzt einen Innenwiderstand, der in Fig. 1 schematisch durch 
einen zwischen die AnschluBklemmen des Elektrokleinge- 
rats E geschalteten Widerstand R* dargestelit ist. 30 

Das Zusatzgerat Z miBt bei diesem Ausfuhrungsbeispiel 
standig den Widerstand an seinen AnschluBklemmen 1, 2, 
der praktisch unendlich groB ist, wenn kein Elektrokleinge- 
rat E angeschlossen ist. Ist jedoch ein Elektrokleingerat E 
mit den AnschluBklemmen 1, 2 des Zusatzgerats Z verbun- 35 
den, flieBt aufgrund der von der Spannungsquelle U gelie- 
ferten Spannung ein Strom durch den Innenwiderstand des 
Elektrokleingerats E, sodaB sich an der zweiten AnschluB- 
klemme 2 des Zusatzgerats Z eine entsprechende Spannung 
einstellt, die vom Komparator K mit der Referenzspannung 40 
verglichen wird. Ist der Innenwiderstand des Elektroklein- 
gerats E klein genug, wechselt der Ausgang des Kompara- 
tors von "low" auf "high" oder umgekehrt. Dadurch kann 
der Mikrocontroller MC erkennen, daB das Zusatzgerat Z 
mit einem Elektrokleingerat E verbunden ist. 45 

Bei anderen Ausfuhrungen erfindungsgemaBer Gerate 
sind mehr als zwei elektrische AnschluBklemmen vorhan- 
den, von denen beispielsweise zwei fur die Stromversor- 
gung des Elektrokleingerats und eine dritte speziell fur die 
Erkennung der Verbindung und/oder des Typs vorgesehen 50 
ist. Dazu ist die dritte AnschluBklemme beispielsweise mit 
einem sogenannten pull-up oder pull-down Widerstand be- 
schaltet, der je nach Typ des Elektrokleingerats unterschied- 
lich groB ist. Das Zusatzgerat kann dann an hand des gemes- 
senen Widerstands bzw. der an der dritten AnschluBklemme 55 
herrschenden Spannung den Typ des Elektrokleingerats er- 
kennen. Auch kann statt einer elektrischen Verbindung eine 
induktive Kopplung zwischen beispielsweise einem Lade- 
gerat und einem Elektrokleingerat vorgesehen sein. 

Das in den Fig. 2, 3 und 4 vereinfacht dargestelite Zusatz- 60 
gerat Z weist drei AnschluBklemmen auf. Die erste An- 
schluBklemme 1 ist iiber einen ersten Schalter S 1 mit einer 
durch einen Pfeil symbolisierten Spannungsquelle verbun- 
den, an die femerdas eine Ende eines ersten Widerstands Rl 
angeschlossen ist. Das andere Ende des ersten Widerstands 65 
Rl ist mit der zweiten AnschluBklemme 2 verbunden. Zwi- 
schen der zweiten und dritten AnschluBklemme befindet 
sich ein zweiter Schalter S2. Beide Schalter SI, S2 sind 



677 A 1 

4 

durch einen Mikrocontroller MC steuerbar. Die dritte An- 
schluBklemme 3 ist mit Masse verbunden. Die zweite An- 
schluBklemme 2 ist auBerdem mit dem einen Ende eines 
zweiten Widerstands R2 verbunden. Das andere Ende des 
zweiten Widerstands R2 ist mit der Kathode einer Zener- 
diode ZD verbunden. Die Anode der Zenerdiode ZD ist mit 
einem ersten Eingang eines Komparators K und dem einen 
Ende eines dritten Widerstands R3 verbunden. Das andere 
Ende des dritten Widerstands R3 ist mit Masse verbunden. 
Der Ausgang des Komparators K ist mit dem Mikrocontrol- 
ler MC verbunden. Ein zweiter in den Fig. 2, 3 und 4 nicht 
dargestellter Eingang des Komparators K ist mit einer eben- 
falls nicht dargestellten Referenzspannungsqueile verbun- 
den. 

In Fig. 2 ist ferner als Ausfuhrungsbeispiel fur ein Elek- 
trokleingerat ein elektrischer Rasierapparat El dargestellt, 
der einen Akkumulator A enthalt, wogegen in Fig. 3 ein 
elektrischer Rasierapparat E2 dargestellt ist, der keinen Ak- 
kumulator enthalt. Beide Rasierapparate besitzen je drei An- 
schluBklemmen, die mit den entsprechenden AnschluB- 
klemmen 1, 2, 3 des Zusatzgerats Z elektrisch verbunden 
sind. AuBerdem enthalten beide Rasierapparate einen Motor 
M und eine Reihenschaltung aus einem vierten Widerstand 
R4 und einer Leuchtdiode LD. Bei dem in Fig. 2 dargestell- 
ten Rasierapparat El liegt eine Reihenschaltung aus dem 
Akkumulator A und dem Motor M zwischen der zweiten 
und dritten AnschluBklemme und die Reihenschaltung aus 
dem vierten Widerstand R4 und der Leuchtdiode LD zwi- 
schen der ersten und zweiten AnschluBklemme. Bei dem in 
Fig. 3 dargestellten Rasierapparat E2 liegt der Motor M zwi- 
schen der ersten und zweiten AnschluBklemme und die Rei- 
henschaltung aus dem vierten Widerstand R4 und der 
Leuchtdiode LD zwischen der ersten und dritten AnschluB- 
klemme. 

Nachfolgend wird anhand der Fig. 2 und 3 ein erfindungs- 
gemaBes Verfahren beschrieben, mit dem das Reinigungsge- 
rat erkennen kann, ob ein Rasierapparat mit den AnschluB- 
klemmen verbunden ist, und um welchen Typ es sich han- 
delt. Die zur Durchfuhrung dieses Verfahrens notigen 
Schritte werden vom Mikrocontroller MC gesteuert. 

In einer Ausgangsstellung, in der das Reinigungsgerat 
nicht mit einem Rasierapparat verbunden ist, sind die beiden 
Schalter SI, S2 nicht geschlossen. Dann ist die Zenerdiode 
ZD ieitend, und es liegt am ersten Eingang des Komparators 
K eine Spannung an, die durch die Spannung der Span- 
nungsquelle und die Widerstande des ersten, zweiten und 
dritten Widerstands Rl, R2, R3 bestimrnt isL Die genannten 
Widerstande und die Spannung der Referenzspannungs- 
queile sind so dimensioniert, daB der Ausgang des Kompa- 
rators K "high** ist. Wird jetzt ein Rasierapparat mit dem 
Reinigungsgerat verbunden, liegt an der zweiten AnschluB- 
klemme 2 nur noch eine niedrigere Spannung an, die im 
Falle eines Rasierers mit Akkumulator A ungefahr der Ak- 
kumulatorspannung entspricht, und im Fall eines Rasierers 
ohne Akkumulator durch die Widerstande der Leuchtdiode 
LD und des ersten und vierten "Widerstands Rl, R4 bestimrnt 
ist Daher sperrt die Zenerdiode ZD, und der dritte Wider- 
stand R3 verbindet den ersten Eingang des Komparators K 
mit Masse, woraufhin der Ausgang des Komparators K 
"low" wird. Der Mikrocontroller MC kann am M low rt -Poten- 
tial erkennen, daB ein Rasierer mit dem Reinigungsgerat 
verbunden ist. 

Um anschlieBend den Typ des angeschlossenen Rasierers 
festzustellen, wird der erste Schalter S 1 vom Mikrocontrol- 
ler MC kurzzeitig geschlossen. Bei einem Rasierer mit Ak- 
kumulator A andert sich dadurch die Spannung an der zwei- 
ten AnschluBklemme 2 nicht, sondern ist weiterhin von der 
Spannung des Akkumulators A bestimrnt. Daher bleibt auch 
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der Ausgang des Komparators K auf "low". Bei einem Ra- 
sierer ohne Akkumulator wird dadurch jedoch dem ersten 
Widerstand Rl der Motor M des Rasierers parallelgeschal- 
tet, sodaB die Spannung an der zweiten AnschluBklernme 2 
kurzzeitig so groB wird, daB die Zenerdiode ZD kurzzeitig 5 
leitend wird, und der Ausgang des Komparators K kurzzei- 
tig "high" wird. Geht also beim kurzzeitigen SchlieBen des 
ersten Sc halters S 1 der Ausgang des Komparators K eben- 
falls kurzzeitig auf "high", so erkennt daran der Mikrocon- 
troller MC, daB ein Rasierer ohne Akkumulator angeschlos- to 
sen ist. Bleibt der Ausgang des Komparators K jedoch auf 
"low", so ist ein Rasierer mit Akkumulator A angeschlossen. 

Soli wahrend des Ablaufs eines Reinigungsvorgangs der 
Motor M des Rasierers eingeschaltet werden, so wird durch 
den Mikrocontroller MC der zweite Sch alter S2 geschlos- 15 
sen. Bei einem angeschlossenen Rasierer mit Akkumulator 
A wird dadurch der Motor M durch den Akkumulator A mit 
Strom versorgt. Ist jedoch ein Rasierer ohne Akkumulator 
angeschlossen, wird dadurch der Motor M vom Reinigungs- 
gerat mit Strom versorgt. 20 

Bei einer in Fig. 4 dargestellten bevorzugten Ausfuhrung 
weisen das Zusatzgerat und das Eiektrokleingerat eine Ein- 
richtung zur Dateniibertragung auf, wie sie beispielsweise in 
der eingangs genannten DE 198 17 273 beschrieben ist, de- 
ren Inhalt durch ausdriickliche Bezugnahme zum Gegen- 25 
stand der vorliegenden Anmeldung gemacht wird. Die Da- 
teniibertragung erfolgt iiber die erste AnschluBklernme 1. 
Als Ausfuhrungsbei spiel fur ein Eiektrokleingerat ist in Fig. 
4 ein Rasierapparat E3 dargestellt, der einen Akkumulator A 
und einen Mikrocontroller C enthalt, der fur die Datenuber- 30 
tragung erforderlich ist. Der Rasierer weist ferner einen drit- 
ten Schalter S3 auf, der durch den Mikrocontroller C steuer- 
bar ist. Zur Aufladung des Akkumulators A schlieBt der Mi- 
krocontroller C des Rasierers E3 den dritten Schalter S3 und 
der Mikrocontroller MC des Zusatzgerats Z den ersten 35 
Schalter SI, wodurch eine in Fig. 4 nicht dargestellte Lade- 
schaltung im Rasierer iiber die erste AnschluBklernme 1 mit 
der Spannungsqueile des Zusatzgerats verbunden wird. Das 
Zusatzgerat dient somit auch als Ladegerat fur den im Rasie- 
rer vorhandenen Akkumulator A. 40 

Die Dateniibertragung erfolgt erfindungsgemaB in der 
Weise, daB das Zusatzgerat dem Eiektrokleingerat einen 
elektrischen Strom, eine elektrische Spannung oder ein 
elektrisches und/oder magnetisches Feld zufuhrt, der/die/ 
das je nach gewunschter Richtung der Dateniibertragung 45 
vom Eiektrokleingerat oder vom Zusatzgerat mit einem ent- 
sprechenden Datensignal moduliert wird. Im jeweiligen 
empfangenden Gerat erfolgt eine Demodulation. Bei einem 
besonders einfach realisierbaren Verfahren erfolgt die Mo- 
dulation durch Ein/Aus-Schalten des Stroms bzw. der Span- so 
nung oder des Feldes. 

Soli bei den in Fig. 4 dargestellten Geraten eine Daten- 
iibertragung vom Zusatzgerat Z zum Eiektrokleingerat E3 
erfolgen, erzeugt der Mikrocontroller MC im Zusatzgerat 
ein Datensignal, mit dem er den ersten Schalter S 1 ansteuert, 55 
wodurch dieser entsprechend geoffhet und geschlossen 
wird, sodaB die an der ersten AnschluBklernme 1 anliegende 
Spannung durch Ein/Aus-Schalten amplitudenmoduliert 
wird. Gieichzeitig stellt der Mikrocontroller C des Elektro- 
kleingerats E3 mit Hilfe eines Sensors, beispielsweise eines 60 
Komparators, fest, daB die Spannung moduliert ist, und de- 
moduliert die empfangenen Daten. Eine Dateniibertragung 
in umgekehrter Richtung, d. h. vom Eiektrokleingerat ans 
Zusatzgerat, kann in entsprechender Weise erfolgen. Somit 
konnen die Gerate durch Ubertragung entsprechender Steu- 65 
ersignale die fur das Aufladen des Akkumulators A erfor- 
derliche Stellung der Schalter herbeifuhren. Ist der Akku- 
mulator ausreichend geladen, kann der Rasierer ein entspre- 



chendes Datensignal ans Zusatzgerat ubertragen, wodurch 
der erste Schalter SI geoffnet und das Aufladen beendet 
wird. 

Patentanspriiche 

1. Zusatzgerat, insbesondere Reinigungs-, Lade- und/ 
oder Diagnosegerat, fur ein Eiektrokleingerat mit min- 
destens einem AnschluB, iiber den es mit dem Eiektro- 
kleingerat, beispielsweise einem elektrischen Haar- 
schneide- oder -entfernungsgerat, insbesondere einem 
elektrischen Rasierapparat oder einer elektrischen 
Zahnburste, elektrisch und/oder magnetisch verbindbar 
ist, dadurch gekennzeichnet, daB das Zusatzgerat eine 
Einrichtung zur Erkennung aufweist, ob es mit dem 
Eiektrokleingerat elektrisch und/oder magnetisch ver- 
bunden ist. 

2. Zusatzgerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Erkennungseinrichtung ferner eine 
Einrichtung zur Unterscheidung zwischen verschiede- 
nen Typen von Elektrokleingeraten aufweist. 

3. Zusatzgerat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Erkennungseinrichtung eine am 
AnschluB herrschende elektrische und/oder magne- 
tische GroBe uberwacht 

4. Zusatzgerat nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Erkennungseinrichtung minde- 
stens einen Komparator (K) aufweist, der die zwischen 
zwei AnschluBklemmen (2, 3) herrschende elektrische 
und/oder magnetische GroBe mit mindestens einem 
Referenzwert vergleicht. 

5. Zusatzgerat nach Anspruch 2, 3 oder 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Unterscheidungseinrichtung ei- 
nen ersten von einem Mikrocontroller (MC) steuerba- 
ren Schalter (SI) aufweist, der einerseits mit einer wei- 
teren AnschluBklernme (1) und andererseits mit einer 
Signalquelle (U) verbunden ist. 

6. Zusatzgerat nach Anspruch 4 oder 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Mikrocontroller (MC) mit dem 
Ausgang des Komparators (K) verbunden ist. 

7. Zusatzgerat nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB es einen zweiten 
vom Mikrocontroller (MC) steuerbaren Schalter (S2) 
aufweist, durch den das Eiektrokleingerat ein- und aus- 
schaltbar ist. 

8. Verfahren zur Erkennung einer elektrischen und/ 
oder magnetischen Verbindung zwischen einem Zu- 
satzgerat und einem Eiektrokleingerat, die iiber einen 
elektrischen und/oder magnetischen AnschluB mitein- 
ander verbindbar sind, bei dem eine am AnschluB herr- 
schende elektrische und/oder magnetische GroBe uber- 
wacht wird. 

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, daB die zwischen zwei AnschluBklemmen (2, 3) 
herrschende Spannung oder Impedanz mit einem Refe- 
renzwert verglichen wird, wobei das Vergleichsergeb- 
nis angibt, ob die Gerate miteinander verbunden sind 
oder nicht. 

10. Verfahren nach Anspruch 8 oder 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB dann, wenn erkannt wurde, daB die 
Gerate miteinander verbunden sind, vom Zusatzgerat 
iiber eine weitere AnschluBklernme (1) kurzzeitig ein 
Signal ans Eiektrokleingerat Ubertragen und gieichzei- 
tig die zwischen den zwei AnschluBklemmen (2, 3) 
herrschende elektrische und/oder magnetische GroBe 
mit dem Referenzwert verglichen wird, wobei das Ver- 
gleichsergebnis angibt, ob ein erster oder ein zweiter 
Typ eines Elektrokleingerats mit dem Zusatzgerat ver- 
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bunden ist. 

11. Verfahren nach Anspruch 8 oder 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, da8 dann, wenn erkannt wurde, daB die 
Gerate miteinander verbunden sind, vom Zusatzgerat 
iiber eine weitere AnschluBklemme (1) ein Signal axis 5 
Elektrokleingerat ubertragen und gleichzeitig uber- 
wacht wind, ob sich dabei die zwischen den zwei An- 
schluBklemmen (2, 3) herrschende elektrische und/ 
oder magnetische GroBe andert oder nicht, und da- 
durch bestimmt wird, ob ein erster oder ein zweiter TVp 10 
eines Elektrokleingerats mil dem Zusatzgerat verbun- 
den ist. 

12. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, daB die zwischen zwei AnschluBklemnien (2, 3) 
des Zusatzgerats herrschende elektrische und/oder ma- 15 
gnetische GroBe mit mehreren Referenzwerten vergli- 
chen wird, wobei das Vergleichsergebnis angibt, wel- 
cher Typ eines Elektrokleingerats oder ob gar kein 
Elektrokleingerat mit dem Zusatzgerat verbunden ist. 

13. Verfahren nach einem der Anspriiche 8 bis 12, da- 20 
durch gekennzeichnet, daB das Zusatzgerat (Z) dem 
Elektrokleingerat (E3) einen elektrischen Strom, eine 
elektrische Spannung oder ein elektrisches und/oder 
magnetisches Feld zufuhrt, der/die/das zwecks Daten- 
ubertragung vom Elektrokleingerat oder vom Zusatz- 25 
gerat moduliert wird. 

14. Verfahren nach Anspruch 13, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Modulation durch Ein/Aus-Schalten 
des Stroms, der Spannung oder des Feldes erfolgt. 



Hierzu 2 Seite(n) 2^eichnungen 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



60 



65 



- Leerseite - 



L 



ZEICHNUNGEN SEITE 1 



Nummer: 
Int. CI. 7 : 

Offenlegungstag: 



DE 199 21 677 A1 
G 01 R 31/02 

23. November 2000 



Abbildung 1 : 





ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Abbildung 2: 

EA 



ld xirr 

R4 



(f 

C-jtfp— > 



Nummer: 
Int. CI. 7 : 

Offenlegungstag: 



DE199 21 677 A1 
G 01 R 31/02 

23. November 2000 



Rl 



R2 



2D 



\ 



Si 



R3 



2- 



MC 



Abbildung 3: 

El 




002 047/231 



